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(57) Abstract: The invention concerns a method for managing the control system of a seat (10) comprising at least three elements 
(16. 20, 22) mobUe relative to one another and at least two actuators (24, 26) for moving the three elements (16, 20, 22). The method 
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a second time subsequent to said first time and separated fit>m the first time by a predetermined time interval. 

[Suite sur la page suivante] 



wo 01/82751 Al IliMMIiliillllllllliilMlililllllilll 



(AX BE, CH, CY, DE, DK, ES, FI, FR, GB, GR, IE, IT, LU, 
MC, NL, FT, SE, TR), brevet OAPI (BF, BJ, CF, CG, O, 
CM. GA. GN. GW. ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

Public : 

— avec rapport de recherche internationale 



En ce qui concerne les codes a deux lettres et autres abrevia- 
Hons, se referer aux "Notes explicatives relatives aux codes et 
abreviations" figurant au debut de chaque numero ordinaire de 
la Gazette du PCT. 



(57) Abr6g^ : Le pn>ced6 de gestion de la cin^matique s' applique a un siege (10) comportant au moins trois 616ments (16, 20, 22) 
mobiles les uns par rapport aux autres et au moins deux actionneurs (24, 26) pour le deplacement des trois Elements (16, 20, 22). Le 
procede comporte une €iap& de commande conjointe des deux actionneurs (24, 26) pour modifier la configuration du siege. L'etape 
de commande conjointe comporte les etapes successives smvantes : la mise en action d'un premier actionneur (24) a un premier 
instant ; et la mise en action d'un second actionneur (26) ^ un second instant postddeur audit premier instant et s6pare du jaemier 
instant d'un intervaUe de temps pr6d^termin6. 
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" Procede de gestion de la cinematique d'un siege a positions 
prepro grammees et siege le mettant en oeuvre ." ' * 

La pr6sente invention conceme un procede de gestion de la cine- 
matique d'un siege comportant au moins trois Elements de sidge mobiles les 
uns par rapport aux autres et au mqins deux actionneurs pour le deplace- 
ment des trois elements les uns par rapport aux autres. le procede compor- 
5 tant une etape de commande conjointe des deux actionneurs pour modifier 
la configuration du siege. 

Un tel si^ge est utilise notamment dans les avions de transport de 
passagers. 

Afin d'ameliorer le confort des passagers, de nombreux sieges sont 
10 munis de dispositifs electriques d'actionnement pennettant de modifier la 
configuration du si6ge par deplacement d'el§ments mobiles de celui-ci. 

11 est courant que chaque siege comporte un dossier inclinable arti- 
cul6 d une extr6mite d'une assise, ainsi qu'un repose-jambes articul§ S 
Pautre extr§mite de I'assise. Le dossier et le repose-jambes sont tous deux 
15 deplagables, sous la commande d'un actionneur electrique propre, entre une 
position sensiblement verticale et position sensiblement horizontale permet- 
tant ainsi au siege de prendre plusleurs configurations. 

En outre, afin d'augmenter la longueur du repose-jambes, II est con- 
nu d'associer a celui-ci un repose-pieds deplagable a coulissement par rap- 
20 port au repose-jambes, ce repose-pieds etant commande egalement par un 
actionneur electrique pour son deplacement par rapport au repose-jambes 
entre une position escamot6e et une position etendue. 

Le siege comporte avantageusement des dispositifs permettant, par 
une commande unique, de provoquer le deplacement du repose-jambes, du 
25 repose-pieds et eventuellement du dossier et ce, afin d'amener le si§ge. par 
cette commande unique, dans une configuration predetemiin§e dans 
laquelle chaque element de siege a une position pr6determinee propre ^ la 
configuration consideree. 

Par exemple, parmi ces configurations sont prevues une configura- 
30 tlon de couchage dans laquelfe le dossier et le repose-jambes sont tous 
deux horlzontaux, le repose-pieds etant etendu et une configuration d'assise 
dans laquelle le dossier et le repose-jambes sont tous deux sensiblement 
verticaux. le repose-pieds etant alors dans sa position escamotee. 
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En outre, chacun des acUonneurs associ^s aux diiT6rentes parties 
mobiles du si§ge peut §tre commande independamment des autres, de 
sorte que le siege peut etre amen6 par le passager dans de multiples confi- 
gurations differentes des configurations pr§determlnees. 

5 Lorsque le passager appuie sur une commande permettant au siege 

de revenir dans , une configuration pred§termln§e telle que la position de 
couchage ou la position d'assise, les actionneurs sont mis en route succes- 
sivement afm de deplacer les uns apres les autres les elements du siege 
vers leur position cible. La mise en route de I'un des actionneurs est deter- 

10 min6e par la fin de la phase de fonctionnement d'un autre actionneur. AinsI, 
a chaque instant, seui un actionneur est en mouvement. 

On congolt que le fonctionnement successif des diffefents action- 
neurs, rend relativement long le passage du sidge vers la configuration pr6- 
d6termin§e cholsie. 

15 II a et§ envisage de faire fonctlonner simultan6ment tous les action- 

m 

neurs. Toutefois, dans ce cas, on constate qu'en fonction des vitesses pro- 
pres a chaque actionneur, certaines parties du siege peuvent heurter des 
Elements presents dans I'envlronnement immedlat du siege, tels qu'un siege 
voisin, ou encore le sol de I'avion. De plus, certaines configurations Interme- 

20 diaires du si^ge lors de son passage vers la configuration cible peuvent §tre . 
exb-§mement1nconfortables pour le passager. 

L'Inventlon a pour but de proposer un siege de v6hlcule, et un pre- 
cede de gestlon de sa cinematlque permettant que le si6ge soft amen6 dans 
des configurations pr6d§termlnees aussi rapidement que possible, sans 

25 toutefois que des configurations Intemn6dlaires ind6sirables ne soient prises 
par le siege lors de son passage vers la configuration pr§determinee, 

A cet effet, invention a pour objet un proc6d6 de gestlon de la cm§- 
matique d'un siege du type precite, caracterise en ce que ladite etape de 
commande conjointe comporte les etapes successlves suivantes : 

30 - la mise en action d'lin premier actionneur a un premier instant ; et 

- la mise en action d'un second actionneur d un second instant 
posterieur audit premier Instant et s6par6 du premier instant d'un intervalle 
de temps predetermine. 
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Selon des modes partlculiers de mise en oeuvre. le precede com- 
porte Tune ou plusieurs des caracteristiques suivantes : ' 

- il comporte une §tape de detection de I'anret du premier actionneur 
pendant ledit intervalle de temps predetemriin6 et une 6tape de mise en ac- 

5 tion du second actionneur des que I'arret du premier act'onneur est detects ; 

- ladite etape de commande conjointe des deux actionneurs est une 
etape d'amen§e du siege dans une configuraton predetemiinee, dans 
laquelle deux des elements mobiles sont dans des positions pr§determlnees 
propres a ladite configuration pred^terminee ; 

0 - I'etape de detection de {'arret du premier actionneur comporte une 

6tape de detection de I'atteinte par I'element de si6ge command^ par ie 
premier actionneur de sa position pr§d6termlnee ; 

- le si6ge comporte une assise, un repose-jambes artlcul6 par rapport 
S I'asslse entre une position rabattue et une position ^tendue, un repose- 

5 pieds mobile par rapport au repose-jambes entre une position escamotee et 
une position etendue,. et deux actionneurs disposes, pour Tun, entre I'asslse 
et le repose-jambes et, pour I'autr^, entre le repose-jambes et le repose- 
pieds, la phase de commande conjointe des deux actionneurs etant adaptee 
pour deplacer le repose-jambes vers sa position etendue et le repose-pieds 

0 vers sa position etendue, et le premier actionneur declenche audit premier 
Instant est I'actionneur dispose entre I'asslse et le repose-jambes et le se- 
cond actionneur declenche audit second Instant post6rieur au premier ins- 
tant est I'actionneur dispose entre le repose-jambes et le repose-pieds ; 

- le siege comporte une assise, un repose-jambes articule par rapport 
5 S I'asslse entre une position rabattue et une position §tendue, un repose- 
pieds mobile par rapport au repose-jambes entre une position escamot6e et 
une position etendue, et deux actionneurs disposes, pour fun, entre I'assise 
et le repose-jambes et, pour I'autre, entre le repose-jambes et le repose- 
pieds, la phase de conamande conjointe des deux actionneurs etant adaptee 

) pour deplacer le repose-jambes vers sa position rabattue et le repose-pieds 
vers sa position escamotee, et que le premier actionneur declenche audit 
premier Instant est I'actionneur dispose entre le repose-jambes et le repose- 
pieds et le second actionneur declenche audit second Instant posterieur au 
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premier instant est I'actionneur dispose entre Tassise et le repose-jambes ; 
et 

- iedit intervalle de temps predetermine s6parant les premier et se- 
cond instants est fixe pour assurer que le repose-pleds ne heurte pas le sol 
5 au-dessus duquei est installe le siege lors de la modification de la configura- 
tion du siege. 

L'invention a egalement pour objet un siege de vehicule comportant 
au moins trois elements de siege mobiles les uns par rapport aux autres, au 
moins deux actionneurs pour le depiacement des trois elements les uns par 
10 rapport aux autres, et des moyens de commands conjointe des deux action- 
neurs pour modifier la configuration du sidge, caracterise en ce que lesdits 
moyens de commande conjointe comportent : 

- des moyens de mise en action d'un premier actionneur ^ un pre- 
mier instant ; et 

15 - des moyens de mise en action d*un second actionneur a un se- 

cond instant posterieur audit "premier instant et s6pare du premier instant 
d'un intervalle de temps predetermine. 

De preference, lesdits moyens de commande conjointe comportent 
des moyens de detection de Tarret du premier actionneur pendant Iedit inter- 

20 valle de temps predetermine et des moyens de mise en action du second 
actionneur des que Tan-et du premier actionneur est detecte. 

L'invention sera mieux comprise a ia lecture de la description qui va 
sulvre, donn§e uniquement § titre d'exemple et faite en se referent aux des- 
sins sur iesquels : 

25 - la figure 1 est une vue schematique d'un si^ge de veliicuie selon 

l'invention ; 

- ia figure 2 est un organigramme explicrtant le fonctionnement du 
siege par mise en oeuvre d'un precede de gestion de sa cinematique selon 
invention ; et 

30 - les figures 3 et 4 sont des courbes illustrant le mouvement de 

deux actionneurs du siege en fonction du temps lors de la mise en oeuvre 
du precede de gestion de la cinematique du siege selon l'invention. 
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Le siege 10 represente sur la figure 1 est un siege de passager d'un 
avion. Ce siege est fixe sur le sol 12 de I'avion. 

Le siege 10 comporte un pietement 14 solidaire du sol.12 sur lequel 
repose une assise 16 sensiblement horizontale. A une extremite de Tassise 
5 est articul§ un dossier 18 deplagable entre une position relevee sensible- 
ment verticale et une position rabattue sensiblement horizontale. 

A I'autre extremite de Passise 16, est articule un repose-jambes 20 
depla^able entre une position rabattue sensiblement verticale en-dessous 
de Tassise 16 et une position etendue sensiblement horizontale dans le 
10 prolongement de Tassise 16. 

Le siege 10 comporte en outre un repose-pleds 22 monte deplaga- 
ble a coulissement par rapport au repose-jambes 20 dans le prolongement 
decelul-ci. 

Le repose-pieds 22 est deplagable entre une position escamotee a 
15 rint§rieur du repose-jambes-20 et une position etendue dans laquelle H pro- 
longe celui-ci et est pratiquement totalement sortL , " ] 

Un premier aclionneur electrique 24 est monte entre Tassise 1 6 et le 
repose-jambes 20 afin d'assurer un deplacement de ce dernier entre sa po- 
sition rabattue et sa position etendue. 
20 De meme, un deuxieme actionneur 26 est prevu entre le repose- . 

jambes 20 et le repose-pieds 22 afin d'assurer le deplacement du repose- 
pieds entre sa position escamotee et sa position etendue. 

Un trolsieme actionneur 27 est monte entre Tassise 16 et le dossier 
18 afin d'assurer le deplacement du dossier entre sa position relevee et sa 
25 position rabattue. 

Les trois actionneurs fonctionnent a des vitesses constantes qui 
peuvent etre differentes d'un actionneur a I'autre. 

Chacun des trois actionneurs 24, 26 et 27 est alimente en courant 
electrique depuis une unite centrale de pilotage 28. Cette unite de pilotage 
30 est reliee separement a chacun des actionneurs 24, 26 et 27 afin d'assurer 
leur pilotage independant 
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En outre, le sl§ge comporte un accoudoir 30, sur lequel est fixe un 
clavier de commande 32 permettant la commande ind6pendante des action- 
neurs 24, 26 et 27 afin de provoquer leur deplacement 

Le clavier 32 comporte egalement des touches permettant au pas- 
5 sager d'atteindre, par une commande unique agissant sur plusieurs actlon- 
neurs, une de deux configurations predetermlnees. Le nombre de configura- 
tions predeterminees du siege peut etre reduit a un ou etre superieur a 
deux. 

Dans I'exemple considere, le clavier 32 comporte deux boutons cha- 
10 cun associe a une configuration predeterminee. Ces configurations sont une 
configuration d'assise et une configuration de couchage. 

Dans la configuration d'assise, le repose-jambes 20 et le dossier 18 
se trouvent tous deux dans des positions pr6detemiinees dans les lesquel- 
les lis sont sensiblement verticaux et definissent un angle de 90** avec le 
15 plan de {'assise. Dans cette configuration d'assise, le repose-pieds 22 est 
escamote a Tinterieur du repose-jambes 20. 

Dans la configuration de couciiage, le repose-jambes 20 et le dos-' 
sier 18 sont dans des positions predeterminees dans les lesquelles lis pro- 
longent ('assise 16 et s'etendent ainsi sensiblement dans le plan de celle-ci. 
20 Dans cette configuration de couchage, le repose-pieds 22 est dans sa posi- 
tion etendue. * 

L'unite 28 comporte une source 34 d'alimentation des actionneurs. 
Cette demlere est form6e par exemple d'un transfomnateur relie au r6seau 
d'alimentation 6lectrlque g6nerale de Tavion par des moyens de connexion 
25 adaptSs. 

Pour cheque actionneur est prevue une Interface d'alimentation 36, 
38 et 39 assurant {'alimentation des actionneurs, respectivement 24, 26 et 
27, a partir de la source d'alimentation 34. Ces interfaces assurent la mise 
en forme du courant d'alimentation des actionneurs en fonction du sens 
30 d'actionnement souhaite. 

Les interfaces d'alimentation 36, 38 et 39 sont pilotees par une unite 
de traitement d'informatlons 40. Cette unite 40 est reliee au clavier de com- 
mande 32, afin de recueilllr les ordres de commande du passager. 
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L'unite de traitement d'Informations 40 comporte par exemple un ml- 
croprocesseur permettant de mettre en tsuvre un programme adapts d§crit 
dans la suite de la description. 

L'unite 40 comporte en outre une horloge permettant au micropro- 
5 cesseur de gerer une ou plusieurs temporisations permettant un decalage 
temporel dans le declenchement du mouvement des differents actionneurs. 

Enfin. chaque actionneur 24, 26 et 27 est equipe d'un ou plusieurs 
capteurs de position permettant de d^tecter que I'actionneur est dans une 
position telle que Telement de siege qu'il commande atteint une position 
10 propre S une configuration pr6d6tenTiinee du siege. 

Ces capteurs, deslgnes par la r6f6rence 44, 46 et 47 respectivement 
pour les actionneurs 24, 26 et 27. sont relics § l'unite de traitement 
d'Informations 40. Ainsi, l'unite 40 est informee lorsque I'un des actionneurs 
est dans une position telle que r6l§ment qu'il commande se trouve dans la 
15 position qu'il doit occuper dans la configuration pr6d§termin6e souhaitee. 

Ces capteurs sont formes par exemple par des potentiom6tres ou 
des micro-contacts implant6s entre les parties fixes et mobiles des action- 
neurs. 

Pour le fonctionnement du siege, l'unite de traitement d'Informations 
20 40 met en oeuvre un programme connu en soi adapte pour commander les . 
interfaces d'aiimentation 36, 38 et 39 afin que celles-ci assurent I'alimenta- 
tion des actionneurs 24, 26 et 27 dans un sens ou dans I'autre par Inversion 
du sens de courant, en fonction des infonnations revues depuis l'unite 40. 

Sur la figure 2 est repr6sente I'algorithme de la routine mise en oeu- 
25 vre par l'unlt§ de traitement d'informations 40 afin d'amener le si§ge dans sa 
configuration de couchage. 

Lors de cette modification de la configuration du siege, le dossier est 
amene dans sa position rabattue des I'enfoncement par le passager de la 
touche de clavier 32 d§di6e a cette configuration particuliere du siege. Si- 
30 multanement, lors de I'enfoncement de cette touche, la routine dont 
I'algoritiime est donn6 sur la figure 2 est mise en oeuvre. 

Ainsi, lors de la d6tection de I'enfoncement de cette touche a I'etape 
100, une premiere §tape de test est mise en oeuvre ^ r§tape 101 pour d§- 
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terminer si un probleme est d6tecte sur le repose-jambes ou plus exacte- 
ment sur Tactionneur 24 commandant ie repose-jambes. Ce' probleme peut 
§tre par exemple un dysfonctlonnement du potentiometre de i'actlonneur 
foumissant une valeur aberrante ou tout autre type de probleme pouvant 
5 §tre d6tecte par I'unlt^ de traitement d'lhformations 40. SI aucun probleme 
n'est d6tecte, I'acstionneur 24 commandant le repose-jambes est immedia- 
tement mis en rharche a I'etape 102. SI un probleme est detecte, I'^tape 102 
est omise. 

Comme illustre dans la branche gauche de I'organigramme, un test 

10 est ensuite effectu^ a I'etape 104 pour verifier que le bouton commandant la 
position de couchage est toujours enfonc4 par le passager. 11 est §galement 
verlfi6 a I'etape 105 qu'aucun probleme sur ie repose-jambes n'est d6tect6. 
Si I'une ou I'autre de ces conditions n'est pas v6rifi6e, I'actionneur 24 du re- 
pose-jambes est arr§t§ d I'etape 106. Tant que la commande d'amen^e du 

15 siege dans sa configuration de couchage est maintenue par le passager, 
I'unit6 de traitement d'infomnations 40 scrute le capteur Instaile sur 
I'actionneur 24 du repose-jambes ^ I'etape 108 pour determiner si le repose- 
jambes est ou non dans la position cible qu'll occupe par rapport a Tassfee 
lorsque le siege est dans sa configuration de couchage. Tant que cette posi- 

20 tion n'est pas atteinte, les tests des etapes 104, 106 et 108 sent mis en oeu- . 
vre. Lorsque le repose-jambes est amene dans sa position cible, l'arr§t du 
repose-jambes est commande d I'etape 106. 

En outre, et conime illustr6 sur la branche droite de Torganigramme 
de la figure 2, imm6diatement apres le d^marrage de I'actionneur assurant 

25 le deplacement du repose-jambes d I'etape 102, ou d i'issue de l'6tape 101, 
si un probl§me a 6t6 d6tect6, une temporisation est d6clench6e S I'etape 
110. Cette temporisation a une duree pred^tenninee notee T1. Cette duree 
est fix§e exp^rimentalement en fonction de la nature et de la structure du 
si^ge. Elle est par exemple egale ^ une seconde. 

30 II est ensuite verifie ^ I'etape 1 12 que la commande de la position de 

couchage est toujours maintenue au clavier 32. Si tel n'est pas le cas, 
I'actionneur 24 commandant le repose-jambes est arr§te S I'etape 1-14 si 
celui-cl 6talt d6j& en mouvement. 
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Au contraire, si la commande de la configuration de couchage est 
toujours maintenue par le passager. il est v6rifi§ ^ l'6tape 116 que la tempo- 
risation Initiee ^ I'^tape 110 n'a pas expire. Si elle n'a pas expire. I'unite de 
trartement d'infomriations 40 detennine d l'6tape 118 si I'actionneur 24 est 
5 arrets, soit que ie repose-jambes 24 a atteint sa position cible de couchage, 
sort qu'un probldme a ete detects d I'une ou I'autre des etapes 101 et 105. Si 
tel n'est pas le cas, les tests des etapes 112 et 116 sont a nouveau mis en 
oeuvre. 

Si a I'etape 116, I'unite 40 constate que la temporisation a expire ou 
10 si ^ I'etape 1 18. il est constate que I'actionneur 24 est an-ete, le deman^ge 
de i'actionneur 26 commandant ie repose-pieds est declenche a I'etape 120. 
Dans ce second cas. I'actionneur 26 est mis en route avant I'explration de la 
temporisation T1. 

On comprend que sauf si le repose-jambes est dans sa position ci- 
15 ble et done que I'actionneur le commandant est anrete avant I'expiratlon de 
la temporisation T1. le d6man-age de 1'actionne.ur 26 commandant le repose- 
pieds n'est decler1ch6 qu'avec un retard d'une dur6e T1 par rapport au de- 
man^ge de I'actionneur 24 commandant le repose-jambes. 

Apr6s I'etape 120 de mise en mouvement du repose-pieds 22, il est 
20 verifi6 a I'etape 122 que la commande de la configuration de couchage est 
toujours vallde. SI tel n'est pas le cas, ractionneur 26 commandant le re- 
pose-pieds est arr§te a I'etape 114. Si tel est le cas. I'unite de traitement 
d'infonnations 40 verifie a I'etape 124 I'etat du capteur de position de 
I'actionneur 26 commandant le repose-pieds afin de verifier si le repose- 
25 pieds 22 occupe ou non sa position cible propre k la configuration de cou- 
chage du si§ge. SI tel est le cas, l'an-§t de I'actionneur 26 commandant le 
repose-pieds est command^ d I'etape 114. Tant que la commande de confi- 
guration de couchage est toujours valid6e, et que le repose-pieds n'est pas 
dans sa position jclble, les stapes 122 et 124 sont mises en cBuvre. 

la figure 3 est repr6sente schematiquement le mouvement com- 
bin§ du repose-jambes 20 et du repose-pieds 22 lors de la mise en oeuvre 
de I'algorithme de la figure 2. 
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Sur cette figure, le temps t est donne en abscisse alors que 
Tamplitude A de d§placement des actionneurs est donn§e en ordonnee. La 
courbe de deplacement du repose-jambes est designee par C20 et la courbe 
de deplacement du repose-pieds est designee par C22. 

5 On constate que la mise en oeuvre de Talgorithme provoque un de- 

marrage lmm§diat du repose-jambes 6 I'lnstant 0. Si le repose-jambes 20 
est inltialement tree eloigne de sa position cibie definie pour la configuration 
predetermi'nee choisie, (e deplacement du repose-jambes s'effectue pendant 
une duree superieure a la periode de temps T1 definie par la temporisation. 

10 Alnsi, ie repose-jambes 20 n'atteint sa position cible qu'a un instant T2 ulte- 
rieur a T1, de sorte que la condition de I'etape 108 autorisant Tarret de 
Tactionneur 24 du repose-jambes a Tetape 106 n'est verifiee qu'apres expi- 
ration de la temporisation Inlti^e a Tetape 110. ^nsi, le test effectue a I'etape 
116 est v6rifie k I'lnstant T1, de sorte que I'actionneur 26 de mise en mou- 

15 vement du repose-pieds est d6clenchee seulement a I'lnstant T1, ce dernier 
etant .maintenu a rarr§t pendant la phase inltiale de fdnctionnement du re- 
pose-jambes. 

Dans ces conditions, on constate que Tinitlation du deplacement du 
repose-pieds par rapport au repose-jambes est initiee avec un retard T1 par 

20 rapport a I'initiation du deplacement du repose-jambes par rapport a Tassise, 
En imposant un tel retard, on assure que le repose-jambes soit deja suffi- 
samment releve pour permettre une sortie du repose-pieds, sans risque que 
I'extremite libre de ce dernier ne vienne heurter le sol tors de sa sortie. 

La dur§e T1 de la temporisation est determin6e, de telle sorte que 

25 lorsque ie repose-jambes est inltialement dans sa position extrSme, c'est-d- 
dire sa position rabattue, et que (e deplacement du siege vers sa configura- 
tion de couchage est command6e, alors le retard T1 est sufFisant pour assu- 
rer que le repose-pieds ne touche pas le sol lors du mouvement simultan6 
du repose-jambes- et du repose-pieds, et ce, meme si la Vitesse de depla- 

30 cement du repose-pieds est tres superieure a la Vitesse de deplacement du 
repose-jambes. 

Sur la figure 4 est lllustre, sur un graphique identique a celui de la fi- 
gure 3, le deplacement du repose-pieds et du repose-jambes lorsque le 
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siege est amene dans sa configuration de couchage alors que le repose- 
jambes est initlalement dans une position tres proche de position eten- 
due. Dans ce cas, la mise en oeuvre de ralgorithme de la figure 2 provoque 
d'abord le d6manBge du repose-jambes qui se deplace vers sa position 
5 etendue qu'il attaint a un Instant T3 ant^rieiir d I'lnstant T1 d'expiration de la 
temporisation d^clenchee a I'etape 110. Ainsi. la condition de I'etape 118 est 
satlsfaite avantfexplratlon.de la temporisation verifiee a I'etape 116. Des 
l'an-§t de I'actionneur 24 commandant le repose-jambes, I'actionneur 26 
commandant le repose-pieds est declenche pour amener le repose-pieds 
10 jusqu'ii sa position etendue. \j 
De meme, lorsque le siege est amene dans sa configuration 
d'assise, les mouvements des actionneurs 24 et 26 sont egalement syn- 
chronises par mise en oeuvre d'un retard pr6d6tennin6 entre leurs instants 
de deman-age afin d'6vlter que le repose-pieds ne heurte le 50I. Dans ce 
15 cas, I'actionneur 26 commandant le repose-pieds est d'abord d6clench6 
pour r§tracter \e repose-pieds. puis seulement apr6s I'explration d'une tem- 
porisation, I'actionneur 24 commandant le repose-jambes est declenche 
pour rabattre le repose-jambes. Si le repose-pieds atteint sa position esca- 
motee et done que I'actionneur le commandant cesse de fonctionner avant 
20 I'explration de la temporisation, aiors I'actionneur 24 est declenche imm§- 
diatement avant I'explration de la temporisation. 

Le precede, de gestion de cinematique d§crit ici peut etre 6galement 
mis en ceuvre pour la commande conjointe de deux Elements de siege seu- 
lement, sans que cette commande ait pour but d'amener les 6l6ments de 
25 siege vers une configuration pred^terminee. 

AinsI, par exemple, I'un des boutons dU clavier peut §tre destln§ au 
deplacement du repose-jambes et du repose-pieds, au moins partlellement 
slmultan6ment. ce bouton, quand 11 est enfonc6, provoquant le deplacement 
§ la fbis du repose-jambes et du repose-pieds vers leur position extreme 
30 avec, confomfiement a I'inventfon, un decalage dans les Instants de d§mar- 
rage des actionneurs. Dans ce cas. le mouvement des actionneurs ne cesse 
que lorsque ceux-ci atteignent leur position extreme, ou lorsque le bouton de 
commande est relach6 par I'uf lisateur. 
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REVENDICATIQNS 

1. Procede de gestion de la cinematlque d'un siege (10) comportant 
au molns trois Elements de siege (16, 20, 22) mobiles les uns par rapport 
aux autres et au moins deux actionneurs (24, 26) pour le d§p]acement des 

5 trois elements (16, 20, 22) les uns par rapport aux autres, le procede com- 
portant une 6tape de commande conjointe des deux actionneurs (24, 26) 
pour modifier la configuration du siege, caracterise en ce que ladite etape de 
commande conjointe comporte les etapes successives suivantes : 

- la mise en action d'un premier actionneur (24) a un premier ins- 
10 tant;et ' 

- la mise en action d'un second actionneur (26) a un second instant 
posterieur audit premier Instant et separ6 du premier Instant d'un intervalle 
de temps predetermine. 

2. Procede selon la revendicatlon 1 , caracterise en ce qu'll comporte 
15 une etape de detection de I'arrSt du premier actionneur (24) pendant ledit 

intervalle de temps predetermine et une etape de mise en action du second 
actionneur (26) des que Tarret du premier actionneur (24) est detects. 

3. Procede selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que ladite 
etape de commande conjointe des deux actionneurs est une etape d'ame- 

20 nee du siege dans une configuration predeterminee, dans laquelle deux des 
elements mobiles (20, 22) sent dans des positions predeterminees propres a 
ladite configuration predetermln6e. 

4. Proced6 selon les revendications 2 et 3 prises ensemble, caracteri- 
se en ce que Tetape de detection de I'arret du premier actionneur (24) com- ' 

25 porte une etape de detection de Tatteinte par reiement de si^ge (20) com- * 
mande par le premier actionneur (24) de sa position pred6termin6e, 

5. Precede selon la revendication 3 ou 4, dans lequel le siege (10) 
comporte une assise (16), un repose-jambes (20) articule par rapport a 
Tassise (16) entre une-position rabattue et une position etendue, un repose- 

30 pieds (22) mobile par rapport au repose-jambes (20) entre une position es- 
camotee et une position etendue, et deux actionneurs (24, 26) disposes, 
pour Tun, entre Tassise (16) et le repose-jambes (20) et, pour Tautre, entre le 
repose-jambes (20) et le repose-pleds (22). procede dans lequel la phase de 
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commande conjointe des deux actionneurs (24. 26) est adaptee pour d6pla- 
cer le repose-jambes (20) vers sa position §tendue et le repose-pieds (22) 
vers sa position 6tendue, caracteris§ en ce que le premier actlonneur de- 
clench§ audit premier instant est I'actionneur (24) dispose entre I'assise (16) 
> et le repose-jambes (20) et le second actlonneur declenche audit second 
Instant posterieur au premier instant est Tactlonneur (26) dispose entre le 
repose-jambes (20) et le repose-pieds (22). 

6. Precede selon la revendicatlon 3 ou 4. dans lequel le siege (10) 
comporte une assise (16), un repose-jambes (20) articule par rapport d 
i'assise (16) entre une position rabattue et une position etendue. un repose- 
pieds (22) mobile par rapport au repose-jambes (20) entre une position es- 
camot6e et une position 6tendue. et deux actionneurs (24. 26) disposes. 
poOr run. entre I'assise (16) et le repose^ambes (20) et. pour I'autre. entre le 
repose-jambes (20) et le repose-pieds (22). proc6de dans lequel la phase de 
commande conjointe des deux actionneure (24. 26) est adaptee pour depla- 
cer le repose-jambes (20) vers sa position rabattue et le repose-pieds (22) 
vers sa position escamot6e. caracterise en ce que ie premier actlonneur de- 
clenche audit premier instant est I'actionneur (26) dispose entre le repose- 
jambes (20) et le repose-pieds (22) et le second actlonneur declenche audit 
second instant posterieur au premier Instant est I'actionneur (24) dispose 
entre I'assise (16) et le repose-jambes (20), 

7. Precede selon la revendicatlon 5 ou 6, caracterise en ce que ledit 
intervalle de temps predetermine s6parant les premier et second instants est 
fixe pour assurer que le repose-pieds (22) ne heurte pas Je sol au-dessus 
duquel est installs le sl^ge lors de la modification de la configuration du 
siege. 

8. Si§ge (10) comportant au moins trois Elements de siege (16, 20. 
22) mobiles les uns par rapport aux auti^s. au moins deux actionneurs (24." 
26) pour le deplacement des ft-ois elements (16. 20. 22) les uns par rapport 
aux autres. et des moyens (28, 32) de commande conjointe des deux ac- 
tionneurs (24. 26) pour modifier la configuration du siege, caracterise en ce 
que lesdits moyens (28. 32) de commande conjointe comportent : 
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- des moyens de mise en action d'un premier actionneur (24) a un 

premier instant ; et 

- des moyens de mise en action d'un second actionneur (26) ii un 
second instant post§rieur audit premier instant et separe du premier Instant 

5 d'un inten/alle de temps predetermine. 

9. Si^ge selon la revendlcation 8. caracteris6 en ce que lesdits 
moyens de commande conjolnte component des moyens (44. 46) de detec- 
tion de I'arrM du premier actionneur (24) pendant ledit intervaile de temps 
pred6terniin§ et des moyens (28) de mise en action du second actionneur 

10 (26) d§s que I'an-St du premier actionneur (24) est d6tect§. 
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